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제    목 자율주행을 위한 영상인식 및 영상 악조건 검출 기술 동향 및 사례

Abstract

 자율주행 기술은 차량에 장착된 초음파, 레이더, 라이다, 그리고 카메라와 같
은 다양한 센서 정보를 활용하여 주변 환경을 정확하게 감지하는 것이 핵심입
니다. 특히, 카메라를 활용한 영상인식 기술은 자율주행 고도화와 함께 인식 대
상의 다양성이 증가함에 따라 중요성이 더욱 부각되고 있습니다. 그러나 카메라 
렌즈가 오염되거나 악천후로 인해 영상이 왜곡된다면 영상인식 로직이 대상을 
잘못 인식하거나 인식하지 못할 수 있습니다. 이 경우 오염을 감지하고 운전자
에게 경보하거나 필요한 경우 안전모드를 진입할 수 있도록 카메라 영상의 정
상 여부를 판단 로직이 필요합니다. 본 강연에서는 카메라 렌즈 오염이나 차량 
외부 악천후로 인해 발생하는 영상인식 악조건 사례와 검출 기술 그리고 동향
을 소개합니다.


