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❚강연 정보

제    목  제조 현장을 위한 무구속 작업자 추적 및 행동 분석 시스템

Abstract

 
 본 연구는 제조 현장의 작업자의 위치, 자세, 행동을 다수의 카메라를 이용하
여 분석하는 무구속 형태의 시스템을 제안한다. 본 시스템의 첫 번째 기능인 작
업자 위치 인식 기능은 카메라의 광학적 특성과 설치 정보를 이용한다. 제조 현
장의 경우 공간이 넓어 여러 대의 카메라가 영역을 중복되게 촬영하기 어렵기 
때문에 한 대의 카메라만을 이용하여 작업자의 위치를 추적하기 위해 버드 뷰
(bird view) 변환 기법을 이용했다. 두 번째 기능인 작업자 모션인식 기술은 실
시간에 4인의 모션을 추적할 수 있도록 고안되었다. 마지막으로 행동 인식은 
스켈레톤 기반의 행동 추정 방식으로 개발되어 다양한 작업 환경에 대한 고려
가 가능하도록 고안되었다. 본 시스템은 향후 제조 현장 실증이 적용될 예정이
다.  


